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Circa il 50% del fabbisogno energetico industriale nell'Unione è costi-
tuito da motori elettrici. Nel 2020, ciò corrisponde a emissioni di CO2 
nell'ordine di circa 578 milioni di tonnellate. Implementando motori ef-
ficienti per rispondere ai requisiti del regolamento, si eviteranno altri 40 
milioni di tonnellate di CO2 all'anno, riducendo di circa 20 miliardi di 
euro la bolletta energetica annuale domestica e industriale dell'UE entro 
il 2030. 

Bauer Gear Motor accoglie la Direttiva UE 
La Direttiva UE 2009/125/CE (specifiche per la progettazione ecocom-
patibile dei prodotti connessi all’energia) definisce le condizioni per tali 
risparmi. Gli Stati membri dell'UE hanno adottato le nuove regole per la 
riduzione del fabbisogno energetico dei motori industriali. Il regolamento 
(UE) 2019/1781 stabilisce le specifiche per la progettazione ecocompa-
tibile per i motori elettrici e gli azionamenti a velocità variabile ai sensi 
della Direttiva 2009/125/CE. 

Le due fasi previste dal regolamento
A partire dal 1° luglio 2021, i motori devono soddisfare almeno la classe 
di efficienza energetica MEPS (Minimum Efficiency Standards) IE2 (High 
Efficiency) nel range di potenza ≥ 0,12 - < 0,75kW e IE3 (Premium Ef-
ficiency) per potenze motore ≥ 0,75 kW. A partire dal 1° luglio 2023, i 
motori monofase e i motori Ex eb con livello di sicurezza incrementato 
devono rispettare almeno la classe di efficienza energetica IE2 (High Ef-
ficiency) per potenze motore ≥ 0,12 kW.

Politica aziendale 
Nell'eco-design troviamo una conferma ai nostri sforzi. Bauer Gear Motor 
persegue i suoi obiettivi con un consumo minimo di energia e materie 

prime, un impatto il più possibile limitato sull'ambiente e un utilizzo ef-
ficiente delle risorse. Bauer Gear Motor supporta totalmente la Direttiva, 
tanto più che la maggior parte dei nostri progetti è dedicata al risparmio 
energetico.

Qual è il significato della Direttiva UE?  
La IEC 60034-30-1 è uno standard mondiale per i motori a risparmio 
energetico. La norma IEC 60034-30-1 sta gradualmente trovando ap-
plicazione nelle legislazioni internazionali specifiche dei vari paesi come 
base per i requisiti minimi di efficienza energetica dei motori elettrici. Nel 
2020, i motori elettrici sono stati responsabili per circa 1470 TWh del fab-
bisogno energetico complessivo dell'UE. Entro il 2030, l'impiego di motori 
a efficienza energetica farebbe risparmiare circa 20 miliardi di euro, ridu-
cendo così il costo totale di proprietà (TCO - Total Cost of Ownership) e il 
riscaldamento globale. I motori PMSM di Bauer Gear Motor soddisfano già 
oggi i requisiti di IE4 e IE5, descritti nella nuova specifica tecnica della IEC 
TS 60034-30-2.

Bauer Gear Motor

A partire dall'inizio del 2009 sono in vigore le nuove norme 

IE (International Energy Efficiency)–
classificazioni del grado di efficienza:
IE1 = grado di efficienza standard
IE2 = grado di efficienza elevato
IE3 = grado di efficienza Premium  
IE4 = grado di efficienza Super Premium
IE5

Requisiti di ef� cienza energetica nel mondo

Canada
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

USA
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Messico
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Svizzera
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Brasile
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Australia/Nuova Zelanda 
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Turchia
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Cina
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Europa
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

Corea del Sud
Normativa  
Classe di ef� cienza  
Data inizio 

 

 EER 2016
 Premium (IE3)
 28.06.2017

 (EC) 640/2009 
 (EU) 4/2014
 IE2, IE3
  01.01.2017

 GB 18613-2012/
 CEL 007-2021 
 IE3
 01.06.2021

 MKE 2015-28
 IE3
 01.10.2018

 DOE 10 CFR Part 431
 Premium (IE3)
 01.06.2016

 NOM 016-ENER-2016
 Premium (IE3)
 13.01.2017

 EnV 730.02
 IE2, IE3
 01.07.2021

 Portaria 
 Interministerial Nº 1
 IR3 (IE3)
 01.08.2019

 GEMS Act of 2018
 IE2
 15.05.2019

 
 SGM 2021/16   
I IE2, IE3
 01.07.2021 
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Confronto tra le tecnologie dei motori

MAGNETI PERMANENTIALLUMINIO

Perdite 100%

• Riduzione della resistenza 
del rotore del 40%

• Riduzione delle dissipazione 
di calore nel rotore del 40%

• Riduzione delle perdite 
complessive di circa il 10 
..15%

• Aumento del grado di 
ef� cienza complessivo 
di circa 1…2%

• Nessuna dissipazione di calore nel rotore
• Riduzione delle perdite del rotore del 

100% 
• Riduzione delle perdite totali di circa il 

25%
• Aumento del grado di ef� cienza comples-

sivo ≥ 10%
• Aumento delle prestazioni a carico par-

ziale superiore al 30 %.
• Velocità sincrona
• Coppia di spunto elevata

Nessuna induzione di tensione nel rotore

RAME

Maggiore conduttività 
elettrica del rame
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Sicurezza di investimento per il futuro
La gamma di motori di Bauer Gear Motor non solo offre tecnologie di riferimento relative  all'efficienza energetica, ma anche progettazioni realizzate 
su misura in base all'utilizzo. Le soluzioni più recenti garantiscono motori altamente efficienti senza un aumento dell'ingombro.

η Caratteristiche Il vostri vantaggi

N.C. • Progettazione del motore in base alla modalità opera-
tiva

• Volume ridotto e peso minimo
• Prestazioni maggiori del motore

• Economico
• Ingombro ridotto
• Sfruttamento ef� ciente del motore
• Taglia del motore ridotta
• Realizzato in base all'utilizzo del cliente

IE1 • Grado di ef� cienza standard in funzionamento continuo
• Volume ridotto e peso minimo

• Economico
• Ingombro ridotto
• Universalmente applicabile in altri paesi dell’UE

IE2 • Grado di ef� cienza elevato in funzionamento 
continuo

• Coppie di avviamento più elevate

• Economico
• Ingombro minimo
• Fino al 34% di risparmio energetico in più rispetto a IE1
• Potenza nominale del motore minore nelle applicazioni dinamiche rispetto a IE1
• Tempi di ammortamento brevi

IE3 • Grado di ef� cienza Premium in funzionamento continuo
• Coppie di avviamento più elevate

• Fino al 18% di risparmio energetico in più rispetto a IE2
• Soddisfa già oggi il requisito di ef� cienza minima del 2021/2023

IE4 • Super ef� cienza premium per il funzionamento a velo-
cità variabile

• Controllo della velocità ai massimi livelli 
di ef� cienza 

• Volume ridotto e peso minimo
• Grado di ef� cienza notevolmente maggiore anche in 

caso di carico parziale rispetto ai motori IE3
• Elevata densità di coppia e di potenza
• Elevata capacità di sovraccarico

• Fino al 28% di risparmio energetico in più rispetto a IE3
• Tempi di ammortamento brevi
• Ingombro ridotto
• Soluzione compatta 
• Maggiore coppia con taglia del motore identica
• Ingombro ridotto a parità di prestazioni
• Riduzione delle varianti grazie all’elevata ef� cienza su amp range di velocità 

(coppia costante) 
• Dimensionamento sicuro grazie all’elevata riserva dei motori
• Tecnologia innovativa 
• Soddisfa già oggi i requisiti per il grado di ef� cienza delle normative future

IE5 • Controllo della velocità con la massima ef� cienza pos-
sibile

• Piccolo volume di installazione e peso minimo
• Ef� cienza signi� cativamente migliore rispetto ai motori 

IE3, anche nell’intervallo di carico parziale
• Elevata densità di coppia e di potenza
• Elevata capacità di sovraccarico

• Fino al 59% di risparmio energetico in più rispetto a IE3
• Tempi di ammortamento brevi
• Ingombro ridotto
• Soluzione compatta 
• Maggiore coppia con taglia del motore identica
• Ingombro ridotto a parità di prestazioni
• Riduzione delle varianti grazie all’elevata ef� cienza su amp range di velocità 

(coppia costante) 
• Dimensionamento sicuro grazie all’elevata riserva dei motori
• Tecnologia innovativa 
• Soddisfa già oggi i requisiti per il grado di ef� cienza delle normative future



P
N
 [kW]

IE1
[ASM]

IE2
[ASM]

IE3
[ASM]

IE4
[ASM]

0,03 D04LA4

0,04 D04LA4

0,06
D04LA4

D06LA4

0,09
D04LA4

D06LA4

0,11 D04LA4

0,12 DSE04LA4
DHE05LA4 DPE05LA4

DHE06LA4 DPE06LA4

0,18 DSE05LA4
DHE05LA4

DPE07LA4
DHE06LA4

0,25 DSE06LA4 DHE07LA4 DPE08MA4

0,37 DSE07LA4 DHE08MA4 DPE08LA4

0,55 DSE08MA4 DHE08LA4 DPE08XA4 DPE08XB4

0,75 DSE08LA4 DHE08XA4
DPE08XB4

DPE09XA4
DPE09LA4

1,1 DSE08XA4 DHE09LA4
DPE09XA4

DPE09XB4
DPE09XB4

1,5 DSE09LA4 DHE09XA4 DPE09XB4 DPE09XB4C

2,2 DSE09XA4 DHE09XA4C

DPE09XB4C

DPE11LA4DPE11MA4

DPE11LB4

3 DSE11SA4 DHE11MA4
DPE11LA4

DPE11LB4
DPE11LB4

4 DSE11MA4 DHE11LA4
DPE11LB4

DPE11LB4C
DPE13MA4

5,5 DSE11LA4 DHE11LA4C

DPE11LB4C

DPE13LA4

DPE13XA4

7,5 DSE13MA4 DHE13LA4 DPE13XA4

9,5 DSE13LA4 DHE16MB4 DPE16LB4

11 DSE16MB4 DHE16LB4 DPE16LB4

15 DSE16LB4 DHE16XB4 DPE16XB4

18,5 DSE16XB4 DHE18LB4 DPE18LB4

22 DSE18LB4 DHE18XB4 DPE18XB4

30 DSE18XB4 DPE20XA4

37 DPE22MA4

P
N
 [kW]

IE1
[PMSM]

IE2
[PMSM]

IE3
[PMSM]

IE4
[PMSM]

IE5
[PMSM]

0,12 S4E04SA4-1

0,157 SHE04SA4-1

0,2
S5E04SA4-1

S5E06MA4

0,25 S4E06MA4 S5E04SA4-1

0,315 S4E04SA4-1

0,37 SSE06MA4 S4E06LA4

0,4 S5E06MA4

0,55 SSE06LA4 S5E06MA4

0,75 SPE06MA4 S5E06LA4

0,78 S4E08MA4

1,1 SPE08LA4 S4E06LA4

1,55 SSE08LA4 S4E09SA4 S5E08MA4

2,2 SHE09SA4 S4E08MA4
S5E08LA4

S5E09XA4

3 S4E11SA6

3,1
SPE08LA4

SPE09XA4

4 SPE11SA6 S4E09SA4

4,2 S5E11MA6

5,5
S4E11SA6 S5E09XA4

S4E11MA6 S5E11LA6

6,3 S5E09XA4

7,5 SPE11LA6 S4E11SA6 S5E11MA6

9,5
S5E11MA6

S5E11LA6

11 S4E11MA6 S5E11LA6

15 S5E11LA6
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Brevi tempi di ROI (Return on Invest)
Tre diverse tecnologie di rotore, configurabili secondo le classi del grado di efficienza desiderate, assicurano motori altamente efficienti senza un au-
mento dell'ingombro. I motoriduttori a risparmio energetico di Bauer sfruttano completamente i potenziali di risparmio energetico nella trasmissione 
del moto, sia nel modello modulare sia in quello specifico per l'applicazione. Utilizzando varianti di riduttori efficienti, il potenziale di risparmio viene 
ottimizzato ancora di più accorciando così notevolmente il ROI.

Riduttore coassiale
Serie BG

Riduttore ad assi paralleli 
Serie BF

Riduttore a coppia conica 
Serie BK

Gamma di coppia: 20 - 18500 Nm - Gamma di potenza: 0,03 kW - 75 kW



BauerTCOBauerTCO

20%20%

80%80%
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Scelte orientate agli obiettivi

ImmagazzInamento

QualItà

energIa

ProduzIone

logIstIca

dIstrIbuzIone

FInanze

aFFIdabIlItà

manutenzIone

PartI dI rIcambIo

messa In servIzIo

smaltImento

FornItura

Controllo Dei Costi Visibili

riDuzione Dei Costi non Visibili

Costi Visibili

Costi non Visibili

Paragonato agli investimenti totali, il semplice prezzo d'acquisto rap-
presenta soltanto una piccolissima parte dei costi complessivi. Sono 
inclusi qui anche i costi preventivati, nei quali rientrano fra le altre cose 
ordini, trasporto e consegna, controllo della merce in arrivo, tasse, fat-
turazione e imposte fino al costo dei resi.

La quota più significativa risiede nei costi nascosti. I costi addizionali 
sono influenzati dalla tecnica di azionamento utilizzata. I fattori di costo 
come efficienza energetica, assistenza, immagazzinamento, manuten-
zione, pulizia, tempi di inattività e parti di ricambio sono elencati per 
mostrare l'ampia diversità di costi "non visibili".
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Valutazione avanzata del TCO
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Numero di giri [1/min]

Riduzione delle varianti ad esempio in BK20-S08MA4

0,55kW

0,75kW

1,1kW

1,5kW

2,2kW

3kW

i=7,91

i=11,69

i=17,42

i=24,29

i=36,69

i=51,22
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R
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 η ηηη

TCoppia [Nm]

Andamento del grado di effizienza PMSM 

Utilizzando in maniera corretta i potenziali per il 
risparmio energetico, nell'ambito della valuta-
zione del TCO, essi diventano chiari mezzi e vie 
per sfruttare appieno le possibilità di ottimizza-
zione di costi e varianti. 

La tecnologia dei motori ad alta efficienza ha 
il vantaggio importante di avere in condizioni 
di carico parziale e con il corretto controllo, 
un'efficienza costante. In particolare, un moto-
re sincrono a magneti permanenti in condizioni 
di carico parziale con un fattore di carico fino 
a 1:5 fornisce un livello di efficienza massima 
costante IE5 secondo IEC TS 60034-30-2

Per il massimo risparmio energetico, nell'am-
bito dei motoriduttori ciò offre la possibilità di 
ridurre notevolmente la varietà dei diversi mo-
toriduttori asincroni utilizzati.

Lo sviluppo dei motori a risparmio energeti-
co non aiuta soltanto a diminuire le emissioni 
di CO

2
, ma offre anche all'utente il vantaggio 

di ridurre drasticamente la complessità delle 
varianti utilizzate e quindi gli ulteriori costi di 
stoccaggio, logistica, manutenzione e messa in 
servizio.

Miglioramento del capitale d'esercizio mediante ...

. . . riduzione delle varianti
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La macchina sincrona a magneti permanenti 
nello statore è realizzata in maniera identica a 
una macchina asincrona trifase (ASM) con av-
volgimento trifase distribuito. A differenza del-
la macchina asincrona, al posto del rotore a 
gabbia viene utilizzato un rotore con magneti 
permanenti integrato, realizzato con magneti a 
terre rare.

Mediante l'impiego di magneti permanenti 
e del campo magnetico costante che ne risul-
ta, per generare la coppia non è più necessa-
ria un'induzione di campo magnetico nel roto-
re, e nemmeno una differenza di numero di giri 
(scorrimento) tra rotore e campo rotante dello 
statore come nell'ASM. Il rotore ruota in manie-
ra sincrona con la velocità angolare del campo 
rotante dello statore.

Il motore sincrono non può essere avviato 
direttamente dalla rete. Ciò dipende dall'iner-
zia del rotore e dall'elevata velocità del cam-
po rotante nello statore. Perciò non è possibile 
un accoppiamento magnetico dei due compo-
nenti. Per questo motivo il rotore deve essere 
portato alla velocità del campo rotante in ma-
niera graduale. Ciò è possibile tramite un con-

vertitore di frequenza, che aumenta in maniera 
regolata la velocità del campo rotante mante-
nendo l'accoppiamento magnetico tra statore 
e rotore. 

I motori sincroni hanno una velocità ango-
lare costante indipendente dal carico. In tali 
motori la coppia è proporzionale alla corrente. 
La corrente che incide sulla coppia necessaria 
viene rilevata mediante la posizione del rotore 
e i dati del motore indicati nella pagina seguen-
te. In questo caso è assolutamente necessario 
un convertitore di frequenza a orientamento di 
campo con algoritmo corrispondente per la re-
golazione dei motori sincroni.

Rispetto ai motori asincroni, i motori sin-
croni PM si contraddistinguono per una den-
sità di potenza notevolmente maggiore e un 
grado di efficienza decisamente migliorato. 
Per i motoriduttori si ha un elevato grado di 
efficienza del sistema con un volume minimo. 
A parità di volume, i motori PMSM possono 
generare coppie maggiori, oppure viceversa, 
è del tutto immaginabile un salto verso il bas-
so delle dimensioni del motore in base all'ap-
plicazione.

Motori sincroni a magneti permanenti PMSM

    Vantaggi: 

• Volume ridotto e peso minimo

• Grado di efficienza estremamente 

elevato ai valori nominali

• Grado di efficienza notevolmente 

migliore anche con carico parziale 

rispetto alla tecnologia ASM

• Elevata densità di coppia e di pres-

tazione

• Elevata capacità di sovraccarico

• Costi "life cycle" ridotti

• Potenziale di risparmio dei costi 

operativi evidente (Successiva-

mente risparmio di CO2 a favore 

dell'ambiente))

• Tempi di ammortamento brevi

• Investimento sicuro per il futuro

Le tecnologie dei motori IE1• IE2 • IE3 • IE4 • IE5
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kW IE-
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Asíncrono 

IE2
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IE4
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IE3
PMSM

IE4
PMSM

IE5
PMSM

        
kW IE-

Classe

IE1
Asíncrono 

IE2
Asíncrono

IE3
Asíncrono

IE4
Asíncrono

IE3
PMSM

IE4
PMSM

IE5
PMSM
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Dati tecnici

Scheda tecnica motore: esempio S09SA4 
Potenza nominale Pn 1,55 kW

Coppia nominale Mn 10 Nm

Corrente nominale In 3 A

Numero poli motore 2p 4

Corrente nominale nn 1500 1/min

Frequenza nominale 50 Hz

Grado di efficienza motore η 88,2 %

Comando motore Y

Resistenza di fase U-V  R20 9,9 Ohm

Resistenza di fase Rs20 4,95 Ohm

Induttanza asse D Ld 64,1 mH

Induttanza asse Q Lq 110 mH

Costante di tensione ke 208 V/1000 1/min

Costante di coppia kt 3,3 Nm/A  

Coppia di picco Mmax (60s) 20 Nm

Corrente di picco Imax (60s) 6,4 A

Momento di inerzia 0,00245 kgm²

Tensione di connessione inverter min. 380 V

Validi per tutti i motori: tensione di attacco convertitore: 380 ... 500 V

Costante di tensione ke:

Detta anche forza controelettromotrice, indica la tensio-
ne che viene indotta nel rotore attraverso il campo ma-
gnetico dello statore in base al numero di giri del rotore.  

Costante di coppia kt:

Indica la coppia generata dal motore per Ampere [A]

Induttanza asse D Ld: 

È l'induttanza in direzione della componente della cor-
rente id che generano il flusso.

Induttanza asse Q Lq:

È l'induttanza in direzione della componente della cor-
rente iq che generano la coppia. 
Induttanza:

La capacità di un conduttore elettrico di generare un 
campo magnetico.
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S..04SA4
0,12 0,157 0,2 0,25 0,315
0,76 1 0,65 0,8 1
0,41 0,54 0,52 0,64 0,8

4 4 4 4 4
1500 1500 3000 3000 3000
50 50 100 100 100

IE4-67,4 IE2-61,4 IE5-80,3 IE5-78,5 IE4-74,5
Y Y Y Y Y

154,4 154,4 70,6 70,6 70,6
77,2 77,2 35,3 35,3 35,3
268 268 120 120 120
412 412 185 185 185
120 120 80 80 80
1,85 1,85 1,25 1,25 1,25
1,6 1,6 1,6 1,6 1,6
0,86 0,86 1,3 1,3 1,3

0,00014

0,76 0,76 0,65 0,76 0,76
0,76 0,85 0,65 0,8 0,85
0,76 1 0,65 0,8 0,8
0,76 1 - - --

- - 0,65 0,8 1

S..U04SA4
0,12 0,12 0,18 0,2
0,76 0,38 0,58 0,65
0,42 0,33 0,49 0,54

4 4 4 4
1500 3000 3000 3000
50 100 100 100

IE3-66,0 IE5-82,2 IE5-80,0 IE5-79,1
Y Y Y Y

154,4 70,6 70,6 70,6
77,2 35,3 35,3 35,3
268 120 120 120
412 185 185 185
120 80 80 80
1,85 1,2 1,2 1,2
1,2 1 1 1
0,67 0,85 0,85 0,85

0,00014

0,76 0,38 0,58 0,65
0,76 0,38 0,58 0,65
0,76 0,38 0,58 0,65
0,76 - - -

- 0,38 0,58 0,65
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Dati motore (ventilato)  S..04SA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati motore (non ventilato) S..U04SA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S04  Standard



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..06MA4
0,2 0,25 0,37 0,4 0,55 0,75
1,3 1,6 2,4 1,3 1,75 2,4
0,55 0,67 1 1 1,35 1,85

4 4 4 4 4 4
1500 1500 1500 3000 3000 3000
50 50 50 100 100 100

IE5-79,6 IE4-76,6 IE1-66,1 IE5-86,2 IE5-84,0 IE3-78,6
Y Y Y Y Y Y
79 79 79 24,6 24,6 24,6

39,5 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
171 171 171 52,3 52,3 52,3
271 271 271 83,3 83,3 83,3
152 152 152 84 84 84
2,4 2,4 2,4 1,3 1,3 1,3
3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8
1,6 1,6 1,6 3 3 3

0,0002

1,3 1,6 1,8 1,3 1,75 1,8
1,3 1,6 2 1,3 1,75 2
1,3 1,6 2,2 1,3 1,75 2,2
1,3 1,6 2,4 - - -
- - - 1,3 1,75 2,4

S..U06MA4
0,18 0,2 0,25 0,25 0,37 0,4
1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
0,49 0,55 0,68 0,63 0,93 1

4 4 4 4 4 4
1500 1500 1500 3000 3000 3000
50 50 50 100 100 100

IE5-80,8 IE5-79,1 IE4-75,5 IE5-87,8 IE5-86,6 IE5-86,3
Y Y Y Y Y Y
79 79 79 24,6 24,6 24,6

39,5 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
171 171 171 52,3 52,3 52,3
271 271 271 83,3 83,3 83,3
152 152 152 84 84 84
2,35 2,35 2,35 1,3 1,3 1,3
2,6 2,6 2,6 2,8 2,8 2,8
1,1 1,1 1,1 2,2 2,2 2,2

0,0002

1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1,18 1,3 1,6 - - -

- - - 0,8 1,2 1,3
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Dati motore (ventilato)  S..06MA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati motore (non ventilato) S..U06MA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Phasenwiderstand U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase U-V  Rs20 Ohm
Induttanza asse D  Ld mH
Induttanza asse Q  Lq mH
Costante di tensione  ke V/1000 1/min
Costante di coppia  kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Celerità  [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S06 Standard



  

S..06LA4
0,37 0,4 0,55 0,75 1,1
2,4 2,6 3,5 2,4 3,5
1,03 1,12 1,5 1,9 2,8

4 4 4 4 4
1500 1500 1500 3000 3000
50 50 50 100 100

IE4-81,0 IE4-79,8 IE1-74,1 IE5-88,3 IE4-84,0
Y Y Y Y Y

37,2 37,2 37,2 11,5 11,5
18,6 18,6 18,6 5,75 5,75
99,5 99,5 99,5 29,4 29,4
133 133 133 40,1 40,1
148 148 148 80,3 80,3
2,3 2,3 2,3 1,25 1,25
5,6 5,6 5,6 5,6 5,6
2,4 2,4 2,4 4,5 4,5

0,0002

2,4 2,5 2,5 2,4 2,5
2,4 2,6 2,9 2,4 2,9
2,4 2,6 3,5 2,4 3,5
2,4 2,6 3,5 - 3,5
- - - 2,4 3,5

S..U06LA4
0,25 0,37 0,55
1,6 2,4 1,75
0,7 1,05 1,45
4 4 4

1500 1500 3000
50 50 100

IE5-85,5 IE4-80,0 IE5-87,9
Y Y Y

37,2 37,2 11,5
18,6 18,6 5,75
99,5 99,5 29,4
133 133 40,1
148 148 80,3
2,3 2,3 1,2
3,8 3,8 3,8
1,7 1,7 3,2

0,0002

1,6 2,4 1,75
1,6 2,4 1,75
1,6 2,4 1,75
1,6 2,4 -
- - 1,75
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Dati motore (ventilato)  S..06LA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Celerità  [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati motore (non ventilato) S..U06LA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S06 Standard



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..08MA4
0,78 1,18 1,65 1,55 2,2

5 5 7 5 7
1,8 3,1 4,3 3,5 4,8
4 4 4 4 4

1500 2250 2250 3000 3000
50 75 75 1000 100

IE4-85,7 IE5-87,9 IE3-83,8 IE5-91,2 IE4-88,8
Y D D Y Y

18,7 6,23 6,23 4,73 4,73
9,35 9,35 9,35 2,36 2,36
97 34 34 24,7 24,7
170 57 57 43,5 43,5
180 103 103 90 90
2,8 1,6 1,6 1,45 1,45
10 10 10 10 10
3,7 6,4 6,4 7,5 7,5

0,00115

5 5 5 5 5
5 5 5,9 5 5,9
5 5 7 5 7
5 5 7 5 7
- 5 7 5 7
- - - 5 7

S..U08MA4
0,55 0,82 1,1
3,5 3,5 3,5
1,28 2,25 2,55

4 4 4
1500 2250 3000
50 75 100

IE5-87,2 IE5-88,4 IE5-90,8
Y D Y

18,7 6,23 4,73
9,35 9,35 2,36
97 34 24,7
170 57 43,5
180 103 90
2,7 1,4 1,4
10 10 10
3,7 6,4 7,5

0,00115

3,5 3,5 3,5
3,5 3,5 3,5
3,5 3,5 3,5
3,5 3,5 3,5
- 3,5 3,5
- - 3,5
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Dati motore (ventilato)  S..08MA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati motore (non ventilato) S..U08MA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S08 Standard



  

S..08LA4
1,1 1,55 1,65 2,35 2,2 3,1
7 10 7 10 7 10

2,6 3,6 4,7 6,6 5,2 7,4
4 4 4 4 4 4

1500 1500 2250 2250 3000 3000
50 50 75 75 100 100

IE3 - 85,4 IE1-80,5 IE4-85,9 IE1-81,4 IE5-89,2 IE3-86,9
Y Y D D Y Y
11 11 3,67 3,67 2,82 2,82
5,5 5,5 5,5 5,5 1,41 1,41
70 70 24 24 16,8 16,8
117 117 39 39 29,6 29,6
171 171 99 99 87 87
2,75 2,8 1,5 1,5 1,35 1,35
15 15 14 14 15 15
5,6 5,6 9,5 9,5 11,2 11,2

0,0015

6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
7 8 7 8 7 8
7 10 7 10 7 10
7 10 7 10 7 10
- - 7 10 7 10
- - - - 7 10

S..U08LA4
0,78 1,18 1,55

5 5 5
1,9 3,6 3,9
4 4 4

1500 2250 3000
50 75 100

IE5-86,9 IE5-86,5 IE5-88,9
Y D Y
11 3,67 2,82
5,5 5,5 1,41
70 24 16,8
117 39 29,6
171 99 87
2,6 1,4 1,3
15 14 15
5,6 9,5 11,2

0,0015

5 5 5
5 5 5
5 5 5
5 5 5
- 5 5
- - 5
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Dati tecnici  S08  Standard
Dati motore (ventilato)  S..08LA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati motore (non ventilato) S..U08LA4 
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..09SA4
1,55 2,2 2,35 3 4
10 14 10 13 13
3 4,3 5,3 6,9 8
4 4 4 4 4

1500 1500 2250 2250 3000
50 50 75 75 100

IE4 - 88,2 IE2 - 83,9 IE5 - 89,3 IE3 - 86,8 IE4 - 89,7
Y Y D D Y

9,9 9,9 3,3 3,3 2,42
4,95 4,95 4,95 4,95 1,21
64,1 64,1 21,4 21,4 15,5
110 110 36,6 36,6 27,6
208 208 120 120 103
3,3 3,3 1,9 1,9 1,63
20 20 20 20 20
6,4 6,4 11 11 12,5

0,00245

8,5 8,5 8,5 8,5 8,5
10 10 10 10 10
10 14 10 13 13
10 14 10 13 13
- - 10 13 13
- - - - 13

S..U09SA4
1,1 1,65 2,2
7 7 7

2,2 3,75 4,45
4 4 4

1500 2250 3000
50 75 100

IE5 - 90,8 IE5 - 91,3 IE5 - 91,9
Y D Y

9,9 3,3 2,42
4,95 4,95 1,21
64,1 21,4 15,5
110 36,6 27,6
208 1120 103
3,2 1,85 1,6
20 20 20
6,4 11 12,5

0,00245

7 7 7
7 7 7
7 7 7
7 7 7
- 7 7
- - 7
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Dati motore (non ventilato) S..U09SA4 
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S09 Standard
Dati motore (ventilato)  S..09SA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600**



  

S..09XA4
2,2 3,1 4,1 5,5 6,3
14 20 17,5 17,5 20
4,2 5,9 9,2 10,5 12
4 4 4 4 4

1500 1500 2250 3000 3000
50 50 75 100 100

IE5 - 90,3 IE3 - 88 IE4 - 89,4 IE5 – 92,5 IE5 - 92
Y Y D Y Y

5,25 5,25 1,75 1,31 1,31
2,63 2,63 2,63 0,66 0,66
41,2 41,2 13,8 12,7 12,7
70,1 70,1 24,4 17,9 17,9
209 209 120 102 102
3,35 3,35 1,9 1,67 1,67
31 31 29 30 30
10 10 16 20 20

0,0038

13 13 13 13 12,5
14 16 16 16 15,7
14 20 17,5 17,5 20
14 20 17,5 17,5 20
- - 17,5 17,5 20
- - - 17,5 20 / **17,5

S..U09XA4
1,55 2,35 3,1
10 10 10
3,1 5,5 6,3
4 4 4

1500 2250 3000
50 75 100

IE5 - 89,9 IE5 - 90,6 IE5 - 92,8
Y D Y

5,25 1,75 1,31
2,63 2,63 0,66
41,2 13,8 12,7
70,1 24,4 17,9
209 120 102
3,2 1,8 1,6
30 30 30
10 16 20

0,0038

10 10 10
10 10 10
10 10 10
10 10 10
- 10 10
- - 10
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S09XA4

Dati motore (ventilato)  S..09XA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600**

Dati motore (non ventilato) S..U09XA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600**

Dati tecnici  S09 Standard



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..U1SA6
2,2 3,1 4
14 10 12,75
4,4 6,6 8,4
6 6 6

1500 3000 3000
75 150 150

IE5 – 91,3 IE5-91,5 IE5 – 91,9
Y Y Y

3,52 0,89 0,89
1,76 0,447 0,447
20 5 5
30 7,7 7,7
210 106 106
3,1 1,52 1,52
40 40 40
13 25 25

0,012

14 10 12,75
14 10 12,75
14 10 12,75
14 10 12,75
- - -
- 10 12,75

S..11SA6
3 4 5,5 7,5
19 25,5 17,5 24
5,9 8 11 15,2
6 6 6 6

1500 1500 3000 3000
75 75 150 150

IE4 - 90,1 IE3-87,7 IE4-91,2 IE4-90,8
Y Y Y Y

3,52 3,52 0,89 0,89
1,76 1,76 0,447 0,447
20 20 5 5
30 30 7,7 7,7
210 210 106 106
3,2 3,2 1,55 1,55
35 35 40 40
11 11 25 25

0,012

19 19 17,5 19
19 22 17,5 21,5
19 25,5 17,5 24
19 25,5 - -
- - - -
- - 17,5 24
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Dati motore (non ventilato) S..U11SA6
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati motore (ventilato)  S..11SA6
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600**

Dati tecnici  S11 Standard



  

S..11MA6
4,2 5,5 7,5 9,5 11
26,5 35 24 30 35
8,3 11 15,4 19,3 22,5
6 6 6 6 6

1500 1500 3000 3000 3000
75 75 150 150 150

IE5-92,5 IE4-90,8 IE5-93,2 IE5-93,2 IE4-93,1
Y Y Y Y Y

1,78 1,78 0,43 0,43 0,43
0,892 0,892 0,217 0,217 0,217

12 12 3 3 3
18,4 18,4 4,6 4,6 4,6
206 206 104 104 104
3,15 3,15 1,55 1,55 1,55
55 55 55 55 55
17 17 35 35 35

0,0175

26,5 26,5 24 26,5 26,5
26,5 30 24 30 30
26,5 35 24 30 35
26,5 35 - - -

- - - - -
- - 24 30 35

S..U11MA6
3,1 4 5,5
20 13 17,5
6,4 8,6 11,5
6 6 6

1500 3000 3000
75 150 150

IE5 – 93,3 IE5-92,5 IE5 – 93,3
Y Y Y

1,78 0,43 0,43
0,892 0,217 0,217

12 3 3
18,4 4,6 4,6
206 104 104
3,1 1,52 1,52
55 55 55
17 35 35

0,0175

20 13 17,5
20 13 17,5
20 13 17,5
20 - -
- - -
- 13 17,5
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Dati motore (ventilato)  S..11MA6
Potenza nominale Pn kW   
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600**

Dati motore (non ventilato) S..U11MA6
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S11 Standard



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..11LA6
5,5 7,5 9,5 11 15
35 48 30 35 48

10,8 14,7 18,5 21,5 30
6 6 6 6 6

1500 1500 3000 3000 3000
75 75 150 150 150

IE5-93,2 IE3 – 91,4 IE5 – 93,8 IE5 – 94,1 IE5 – 93,8
Y Y Y Y Y

1,21 1,21 0,3 0,3 0,3
0,605 0,605 0,15 0,15 0,15
9,3 9,3 2,4 2,4 2,4
13,9 13,9 3,5 3,5 3,5
210 210 105 105 105
3,25 3,25 1,6 1,6 1,6
75 75 75 75 75
23 23 48 48 48

0,0215

35 35 30 35 35
35 40 30 35 40
35 48 30 35 48
35 48 - - -
- - - - -
- - 30 35 48 /  **40

S..U11LA6
4 5,5 7,5

25,5 17,5 23,9
8,1 11,5 15,7
6 6 6

1500 3000 3000
75 150 150

IE5 – 93,2 IE5-91,9 IE5 – 93,3
Y Y Y

1,21 0,3 0,3
0,605 0,15 0,15
9,3 2,4 2,4
13,9 3,5 3,5
210 105 105
3,1 1,52 1,52
75 75 75
23 48 48

0,0215

25,5 17,5 23,9
25,5 17,5 23,9
25,5 17,5 23,9
25,5 - -

- - -
- 17,5 23,9
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Dati motore (ventilato)  S..11LA6
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600**

Dati motore (non ventilato) S..U11LA6
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S11 Standard



  

S..A08LB4 
0,78 1,1 1,5

5 3,5 4,8
1,85 2,6 3,55

4 4 4
1500 3000 3000
50 100 100

IE5-88,4 IE5-92,3 IE5-91,8
Y Y Y
11 2,82 2,82
5,5 1,41 1,41
70 16,8 16,8
117 29,6 29,6
171 87 87
2,7 1,36 1,35
15 15 15
5,6 11,5 11,5

0,0015

5 3,5 4,8
5 3,5 4,8
5 3,5 4,8
5 - -
- - -
- 3,5 3,5

S..A08MB4
0,55 0,78
3,5 2,5
1,3 1,85
4 4

1500 3000
50 100

IE5-86,5 IE5-90,2
Y Y

18,7 4,73
9,35 2,36
97 24,7

170 43,5
180 90
2,7 1,35
10 10
3,7 7,5

0,00115

3,5 2,5
3,5 2,5
3,5 2,5
3,5 -
- -
- 2,5
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Dati motore S..A08LB4 
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati motore S..A08MB4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati tecnici  S..08 Versione asettica 



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..A09SB4 
1,1 1,55
7 5

2,2 3,3
4 4

1500 3000
50 100

IE5 - 89,2 IE5 - 90,7
Y Y

9,9 2,42
4,95 1,21
64,1 15,5
110 27,6
208 103
3,2 1,5
20 20
6,4 12,5

0,00245

7 5
7 5
7 5
7 -
- -
- 5

S..A09XB4
1,55 2,2 3
10 7 9,55
3,1 4,5 6,1
4 4 4

1500 3000 3000
50 100 100

IE5 - 91,0 IE5 - 92,9 IE5 - 92,5
Y Y Y

5,25 1,31 1,31
2,63 0,66 0,66
41,2 12,7 12,7
70,1 17,9 17,9
209 102 102
3,2 1,56 1,56
30 30 30
10 20 20

0,0038

10 7 9,5
10 7 9,5
10 7 9,5
10 - -
- - -
- 7 9,55*
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Dati motore S..A09SB4 
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000 a 3600

Dati motore S..A09XB4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
Da 2250 a 2600
Da 3000* to 3600

Dati tecnici  S..09 Versione asettica 



  

S..08MA4
0,25 0,37 0,55 0,37 0,55 0,75
1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
0,56 0,86 1,3 0,9 1,32 1,8

4 4 4 4 4 4
1500 1500 1500 3000 3000 3000
50 50 50 100 100 100

IE5-88,2 IE5-88,0 IE5-85,5 IE5-87,5 IE5-89,7 IE5-90,5
Y Y Y Y Y Y

18,7 18,7 18,7 4,73 4,73 4,73
9,35 9,35 9,35 2,36 2,36 2,36
97 97 97 24,7 24,7 24,7
170 170 170 43,5 43,5 43,5
180 180 180 90 90 90
2,8 2,8 2,8 1,33 1,33 1,33
5,6 5,6 5,6 3,8 3,8 3,8
2,1 2,1 2,1 2,9 2,9 2,9

0,00115

1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
- - - 1,2 1,75 2,4

S..09SA4
0,37 0,55 0,75 0,75 1,1
2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
0,75 1,1 1,5 1,6 2,3

4 4 4 4
1500 1500 1500 3000 3000
50 50 50 100 100

IE5 - 89,2 IE5 - 90,3 IE5 - 90,5 IE5 - 89,3 IE5 - 91,3
Y Y Y Y Y

9,9 9,9 9,9 2,42 2,42
4,95 4,95 4,95 1,21 1,21
64,1 64,1 64,1 15,5 15,5
110 110 110 27,6 27,6
208 208 208 103 103
3,2 3,2 3,2 1,5 1,5
7,7 7,7 7,7 7,7 7,7
2,4 2,4 2,4 5,1 5,1

0,002 - - - -

2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
- - - 2,4 3,5
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Dati tecnici S08MA4 Acciaio inox
Dati motore S..08MA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [ Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
3000

Dati motore S..09SA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [ Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
3000

Dati tecnici S08MA4 Acciaio inox



  
w w w . b a u e r g e a r s . c o m

S..09XA4
0,55 0,75 1,1
3,5 4,8 7
1,1 1,6 2,3
4 4 4

1500 1500 1500
50 50 50

IE5 - 89,9 IE5 - 91,2 IE5 - 91,4
Y Y Y

5,25 5,25 5,25
2,63 2,63 2,63
41,2 41,2 41,2
70,1 70,1 70,1
209 209 209
3,2 3,2 3,2
11,2 11,2 11,2
3,7 3,7 3,7

0,0038

3,5 4,8 7
3,5 4,8 7
3,5 4,8 7
3,5 4,8 7
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Dati tecnici S09XA4  Acciaio inox
Dati motore S..09XA4
Potenza nominale Pn kW
Coppia nominale Mn Nm
Corrente nominale In A
Numero poli motore 2p 
Corrente nominale nn 1/min
Frequenza nominale Hz
Grado di efficienza motore η %
Comando motore
Resistenza di fase U-V  R20 Ohm
Resistenza di fase Rs20 Ohm
Induttanza asse D Ld mH
Induttanza asse Q Lq mH
Costante di tensione ke V/1000 1/min
Costante di coppia kt Nm/A  
Coppia di picco Mmax (60s) Nm
Corrente di picco Imax (60s) A
Momento di inerzia kgm²

Dati esercizio con convertitore
Velocità [ 1/min ] Coppia [ Nm]
150
500
1000
Da 1500 a 1800
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Bauer Gear Motor Facilities

Né l’accuratezza né la completezza delle informazioni contenute in questa pubblicazione sono garantite dalla società e possono essere soggette a modi� che a sua esclusiva discrezione. 
Le caratteristiche operative e prestazionali di questi prodotti possono variare in base all’applicazione, all’installazione, alle condizioni operative e ai fattori ambientali. I termini e le 
condizioni di vendita della società possono essere consultati all’indirizzo https://www.bauergears.com/terms-and-conditions/sales-terms-and-conditions. Questi termini e condizioni 
si applicano a chiunque possa comprare, acquisire o utilizzare un prodotto a cui si fa riferimento nel presente documento, inclusa qualsiasi persona che acquisti da un rivenditore 
autorizzato di questi prodotti di marca.

©2023 di Bauer Gear Motor GmbH. Tutti i diritti riservati. Tutti i marchi commerciali presenti in questa pubblicazione sono di esclusiva proprietà di Bauer Gear Motor GmbH o di una delle 
sue società af� liate.
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