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Bauer Gear Motor

Les moteurs électriques représentent environ 50 % de la demande
d’énergie industrielle dans I'Union. Cela correspond a des émissions de
C02 de I'ordre de 578 millions de tonnes en 2020. Le développement de
moteurs efficaces dans le cadre du reglement permet d’éviter I'émission
de 40 millions de tonnes de CO2 supplémentaires par an, en réduisant
ainsi d’environ 20 milliards d’euros la facture énergétique annuelle des
ménages et de I'industrie de I'UE d’ici 2030.

Bauer Gear Motor approuve la directive EU

La directive européenne 2009/125/CE (exigences en matiere d’écocon-
ception applicables aux produits liés a I'énergie) définit les conditions de
ces économies. Les Etats membres de I'UE ont voté en faveur des nou-
velles regles visant a réduire la consommation énergétique des moteurs
industriels. Le reglement (UE) 2019/1781 définit les exigences en ma-
tiere d’écoconception applicables aux moteurs électriques et aux varia-
teurs de vitesse en vertu de la directive 2009/125/CE.

Le réglement prévoit deux étapes

A partir du 1¢ juillet 2021, les moteurs devront au moins étre conformes
a la classe d'efficacité énergétique MEPS (Minimum Efficiency Per-
formance Standards) IE2 (High Efficiency) dans la plage de puissance
> 0,12 et < 0,75 KW et IE3 (Premium Efficiency) pour les puissances
> 0,75 kW. A partir du 1¢ juillet 2023, les moteurs monophasés et les
moteurs Ex eb a sécurité renforcée devront au moins étre conformes a la
classe d’efficacité énergétique IE2 (High Efficiency) pour les puissances
de moteur > 0,12 kW.

Politique de I’entreprise

En outre, nous considérons I'éco-conception comme étant une confirma-
tion de nos efforts. Bauer Gear Motor poursuit ses objectifs en consom-
mant un minimum de matiéres premiéres et d’énergie, en ayant le moins
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d’impact possible sur I'environnement et en utilisant efficacement les
ressources. Bauer Gear Motor soutient pleinement la directive, d’autant
plus que la plupart de nos développements sont consacrés aux écono-
mies d’énergie.

Quelle signification a la directive EU?

La norme CEl 60034-30-1 est une norme utilisée dans le monde en-
tier pour les moteurs a économie d’énergie. La norme CEl 60034-30-1
s’impose progressivement dans les Iégislations nationales du monde en-
tier comme base des exigences minimales pour les niveaux d’efficacité
énergétique des moteurs électriques. Les moteurs électriques consom-
ment environ 1 470 TWh de la demande énergétique totale de I'UE en
2020. L utilisation de moteurs a haut rendement énergétique permettrait
d’économiser environ 20 milliards d’euros chaque année d’ici a 2030,
de réduire le colt total de possession (TCO Total Cost of Ownership) et de
limiter le réchauffement climatique. Les moteurs PMSM de Bauer Gear
Motor répondent déja aux exigences de IE4 et IE5 décrites dans la nou-
velle spécification technique de I'lEC TS 60034-30-2.

Depuis début 2009 il existe une classification
IE (International Energy Efficiency)—

Classification de rendement:

IE1 = Rendement Standard

IE2 = Rendement Elevé

IE3 = Rendement Premium

IE4 = Rendement Super Premium
IE5

Exigences en matiére de rendement énergétique a travers le monde

www.bauergears.com
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ALUMINIUM AIMANT PERMANENT CuvRe

Pertes de référence 100% Aucune tension induite dans le rotor Conductivité électrique
élevée du cuivre

e Aucunes pertes de chaleur dans le rotor e Résistance du rotor réduite
e Pertes rotoriques réduites de 100 % de 40 %
e Pertes globales réduites de 25 % e Pertes de chaleur dans le
e Rendement global augmenté de rotor réduites de 40 %
plus de 10 % e Pertes globales réduites
e Rendement a charge partielle d’environ 10...15 %
augmenté de plus de 30 % e Rendement global augmenté
e \/itesse synchrone d’environ 1...2 %
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Une assurance pour le futur

Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

La gamme de moteurs de Bauer Gear Motor vous propose une technologie novatrice en matiere d’économie d’énergie et vous permet d’adapter par-
faitement votre motorisation a votre application. Les dernieres innovations vous offres un entrainement a rendement maximal sans augmentation de
son encombrement.

Aucun

IE1

IE2

IE3

IE4

IES

Avantages

Configuration du moteur en fonction du mode d’exploi-
tation

Faible volume de construction et poids minime
Meilleurs rendements moteur

Rendement standard en service continu
Faible volume de construction et poids minime

Rendement élevé en fonctionnement continu
Couples de démarrage plus élevés

Excellent rendement en service continu

Couples de démarrage plus élevés

Rendement super premium pour un

fonctionnement a vitesse variable

Controle de la vitesse au niveau d’efficacité le plus éle-
vé

Faible volume de construction et

poids minime

Rendement considérablement amélioré également au
niveau des charges partielles par rapport aux moteurs
IE3

Haute densité de couple et
de puissance

Forte capacité de surcharge

Controle de la vitesse avec la plus grande efficaci-
té possible

Faible volume d'installation et poids minimal

Rendement nettement supérieur a celui des moteurs
IE3, méme dans la plage de charge partielle.

Haute densité de couple et
de puissance

Forte capacité de surcharge

Vos bénéfices

Offre intéressante

Faible encombrement

Exploitation efficace du moteur

Moteur de petites dimensions

Taillé sur mesure, en fonction de I'application du client
Offre intéressante

Faible encombrement

Applicable universellement dans les autres pays de I'UE
Offre intéressante

Faible encombrement

Jusqu'a 34 % d’économies d’énergie en plus par rapport a IE1

Puissance nominale du moteur plus basse que IE1 dans les applications dy-
namiques

Durées d’amortissement courtes

Jusqu'a 18 % d’économies d’énergie en plus par rapport a IE2

Répond déja aujourd’hui a I'exigence minimale d'efficacité de 2021/2023
Jusqu'a 28 % d'économies d’énergie en plus par rapport a IE3

Durée d’amortissement courte

Faible encombrement

Entrainement compact

Couple plus important a égalité de tailles de moteur

Encombrement plus réduit pour la méme puissance

Réduction du nombre de variantes grace a des rendements plus élevés sur
I'ensemble de la gamme de vitesses

Sécurité de conception grace aux réserves dans I'entrainement
Technologie a la pointe du progres

Déja conforme aux exigences de rendement définies par les normes a venir
Jusqu'a 59 % d'économies d’énergie en plus par rapport a IE3

Durée d’amortissement courte

Faible encombrement

Entrainement compact

Couple plus important a égalité de tailles de moteur

Encombrement plus réduit pour la méme puissance

Réduction du nombre de variantes grace a des rendements plus élevés sur
I'ensemble de la gamme de vitesses

Sécurité de conception grace aux réserves dans I'entrainement
Technologie a la pointe du progres
Déja conforme aux exigences de rendement définies par les normes a venir

www.bauergears.com
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Retour sur investissement réduit
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Trois technologies différentes de rotors, qui peuvent s’adapter au niveau de rendement requis par I'application vous offrent une solution parfaitement
adaptée, sans modification des dimensions. Les motoréducteurs a haut rendement de Bauer vous offrent la possibilité de gains énormes par des éco-
nomies d’'énergie substantielles. En sélectionnant la variante de réducteur adaptée, et en combinant avec le moteur a haut rendement vous mettrez

en relief votre potentiel d’efficacité énergétique et vous réduisez le temps d’amortissement.
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P kW] IE1 IE2 IE3 IE4 P kW] IE1 IE2 IE3 IE4 IES
N [ASM] [ASM] [ASM] [ASM] N [PMSM] [PMSM] [PMSM] [PMSM] [PMSM]
0,03 DO4LA4 012 S4E04SA4-1
0,04 DO4LA4 0,157 SHE04SA4-1
DO4LA4 S5E04SA4-1
0,06 DO6LA4 02 S5E06MA4
0.09 DO4LA4 0,25 S4E06MA4 | S5E04SA4-1
' DO6LA4 0,315 S4E04SA4-1
0,11 DO4LA4 0,37 SSEO6MA4 S4E06LA4
DHEO5LA4 | DPEO5SLA4 0,4 S5E06MA4
012 DS RA) DHEO6LA4 |DPEO6LA4 0,55 SSE06LA4 S5E06MA4
DHEO5LA4 0,75 SPEO6MA4 S5E06LA4
0,18 DSEO05LA4 DPEQ7LA4 .
' DHEO6LA4 0,78 S4E08MA4
0,25 DSEO6LA4 |DHEO7LA4 |DPEOSMA4 11 SPEO8LA4 | SA4E06LA4
0,37 DSEO7LA4 |DHEO8MA4 | DPEO8SLA4 1,55 SSEO8LA4 S4E09SA4 | SSEO8MA4
0,55 DSEO8MA4 | DHEO8LA4 ngggigj DPEO8XB4 2 SHEO9SA4 SAE0BMAL gggggiﬁj
7 DSEO8LA4 |DHEO8XA4 DPEQ9XA4
0.75 SEU8 08 DPEO9LA4 09 3 S4E11SAG
DPEO9XA4 SPEO8LA4
1,1 DSE08XA4 | DHEO9LA4 DPEO9XBA DPE09XB4 3,1 SPEOOXAA
15 DSE09LA4 |DHEO9XA4 |DPE09XB4 |DPEO9XB4C| | 4 SPE11SA6 | S4E09SA4
DPEQ9XB4C 4,2 S5E11MA6G
2,2 DSEQ09XA4 | DHEO9XA4C |DPE11MA4 |DPE11LA4 55 S4E11SA6 | SBE09XA4
DPE11LB4 ' S4E11MA6 | SBE11LA6G
DPE11LA4 6,3 S5E09XA4
3 DSE1ISA4 | DHETIMA4 DPE11LB4 DPETILEA 75 SPE11LA6 |S4E11SA6 | SHE11MAG
DPE11LB4 S5E11MA6G
4 DSE11MA4 | DHE11LA4 DPE13MA4 DPE11LB4C 9,5 SSE11LAG
DPE11LB4C 1 S4E11MA6 | S5E11LAG
55 DSE11LA4 | DHE11LA4C |DPE13LA4 15 S5E11LAG
DPE13XA4
79 DSE13MA4 | DHET3LA4 | DPE13XA4 Réducteur a couple Réducteur a Réducteur coaxial
9,5 DSE13LA4 |DHE16MB4 |DPE16LB4 conique arbres paralléles Série BG
11 DSE16MB4 |DHE16LB4 |DPE16LB4 Série BK Série BF
15 DSE16LB4 |DHE16XB4 |DPE16XB4 -
18,5 DSE16XB4 |DHE18LB4 |DPE18LB4
22 DSE18LB4 |DHE18XB4 |DPE18XB4
30 DSE18XB4 DPE20XA4
37 DPE22MA4 Couples: 20 - 18500 Nm - Puissances: 0,03 kW - 75 kW

Bauer Gear Motor | +49 711 3518-0
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Aide a la décision
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ACQUISITION

CourTs VISIBLES

[S) 0
© . ‘ (] ’
STOCKAGE

QuALITE

ENERGIE
PRODUCTION
LoGISTIQUE
DISTRIBUTION
FINANCES
FIABILITE
MAINTENANCE
PiEcES DETACHEES
Mise EN SErvICE
ELIMINATION

Cours INvISIBLES

BauerTCO

www.bauergears.com

CoNTROLE DES CouTs VISIBLES

Par rapport a 'ensemble de I'investissement, I'achat pur n’est qu’une
miette du codt global. Nous parlons ici des colt budgétés qui com-
prennent également la procédure de commande, transport, livraison,
contrdle a la réception, frais de douane, facturation jusqu’a éventuelle-
ment le renvoi du matériel.

RepucTioN DES CouTs INVISBLES

La plus grandes part des frais se cache dans les colts invisibles. Ces
colts dépendent de la technologie de motorisation sélectionnée. Les
facteurs qui influencent les frais d’exploitation sont nombreux, nous
citons par exemple le rendement, la maintenance, le stockage, le net-
toyage, les arréts machines et les pieces détachées.

Tra Nsparency
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Considération du TCO

Ameéliorations du coiit de revient total par...
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... la réduction des variantes
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Couple M [Nm]

Exemple de réduction de variantes avec BK20-S08MA4 BK20-S08MA4
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Une bonne analyse des potentiels d’économie
d’énergie vous permet d’optimiser le nombre
de variantes possibles et de faire encore plus
d’économie.

Les technologies de moteurs a haut rende-
ment offrent I'avantage d’avoir une efficacité
maximale et constante méme en charge par-
tielle. En particulier les moteurs synchrones
a aimants permanents qui, a charge partielle
avec facteur de charge jusqu'a 1:5, atteignent
un niveau de rendement IE5 selon la norme
IEC TS 60034-30-2.

Ceci permet, dans le domaine des motoréduc-
teurs d’améliorer tres nettement le rendement
d’installations actuellement entrainées avec
des moteurs asynchrones tout en réduisant le
nombre de modéles capables de les rempla-
cer.

Le développement des moteurs a haut rende-
ment permet non seulement de réduire I'émis-
sion CO, mais donne la possibilit¢ de réduire
drastiquement le stockage des appareils de
rechange, la logistique s’en retrouve simplifiée.

Bauer Gear Motor | +49 711 3518-0
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Moteur synchrone a aimants permanents PMSM

Le moteur synchrone a aimants permanents a
un stator identique au moteur triphasé asyn-
chrone classique. Par contre, au lieu de la cage
d’écureuil, ce sont des aimants a terres rares
NdFeB qui sont intégrés.

Grace a I'utilisation d’aimants permanents
créant un champ constant il n’est plus néces-
saire d’avoir un glissement pour obtenir un
couple.comme avec les moteurs asynchrones.
Le rotor tourne a la méme vitesse que le champ
du stator, il est synchrone.

Le moteur synchrone ne peut pas démar-
rer directement sur le réseau. Le couplage ma-
gnétique ne pourra pas s'effectuer a cause de
I'inertie du rotor et de la trop grande vitesse
de rotation du champ du stator. Il faut amener
le rotor a la vitesse du champ tournant, ceci
ne peut étre effectué qu’a I'aide d’un conver-
tisseur de fréquence qui régule et maintien le
couplage magnétique rotor/stator.

Les moteurs synchrone ont une vitesse
constante indépendante de la charge. Leur

couple est proportionnel au courant. Le cou-
rant nécessaire au développement du couple
nécessaire est obtenu par une régulation de
position du rotor fonction des caractéristiques
du moteur.

Pour cela un variateur a régulation vecto-
rielle de flux est nécessaire équipé d’un algo-
rithme de régulation spécifique aux moteurs
synchrones.

Les moteurs synchrones (PMSM) ont par
rapport aux moteurs asynchrones une puis-
sance massique largement plus élevée avec
un rendement incomparablement meilleur. I
est alors possible d’obtenir des motoréduc-
teurs compacts ayant un encombrement ré-
duit au minimum.

A volume égal les moteur PMSM peuvent
développer des couples plus importants ou
a l'inverse, en fonction de I'application, une
taille inférieure peut étre sélectionnée si la
puissance doit &tre maintenue.

e \olume réduit et poids minimal

e Rendement incroyablement élevé au
fonctionnement nominal

e Rendement également inégalable en
charge partielle

e (Couple élevé et puissance massique
élevée

e (Capacité de surcharge élevée

e Frais d’exploitation réduits

e Net potentiel d’économie et économie
d’émission C0O2

e Durée d’'amortissement réduite

e |nvestissement sur I‘avenir

Technologies des moteurs IE1e IE2 * IE3 * IE4  IES

W o 2 g 5 g
Classe R N S
El
IE1 ® o 0 0 o
Asynchrone
IE2 ® o 0 0 o
Asynchrone
IE3 ® 6 6 o o
Asynchrone
IE4 P
Asynchrone
IE3
PMSM
IE4 ® e o
PMSM
IES e 6 o o
PMSM

www.bauergears.com

S 28 e~ 82
e 6 6 6 6 o o o
® 6 6 6 o6 o o o
® 6 6 6 o6 o o o
e 6 6 o o o

o o o o ®
® 6 6 6 o6 o o o
o o O e o o

9,5
1
15

18,5
22
30

37
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Caractéristiques techniques

Valable pour tous les moteurs: Variateur: 380 ... 500 V

Caractéristiques moteur:

Exemple S09SA4

.bauergears.com

i

I | -
e : -

i
el

Constante de tension ke:

Puissance nominale P 1,55 kW
Couple nominal M, 10 Nm Aussi appelé FCEM, c'est la tension dependant de Ia
Courant nominal |, 3 A vitesse, induite dans le stator par le champ du rotor.
Nombre de pbles 2p 4
Vitesse nominale n, 1500 1/min Constante de COUpIe kt::
Fréquence nominale f 50 Hz Donne le couple du moteur en fonction du courant ab-
Rendement moteur n 88,2 % sorbé.
Couplage moteur Y Inductivité axe D Ld:
Résistance entre phases U-V R, 9,9 Ohm
Résistance d'une phase Rs,, 4,95 Ohm C’est I'inductivité en direction du courant id.
Inductivité axe D L 64,1 mH Y
— Inductivité axe Q Lq:
Inductivité axe Q L, 110 mH
Constante de tension k, 208 /1000 1/min Ist die Induktivitat in Richtung der drenmomentbilden-
Constante de couple k, 33 Nm/A den Stromkomponente iq.
Couple maxi M__. . 20 Nm Inductivité:
Courant maxi | eo9 6,4 A e . : ,
Capacité d’un conducteur électrique de créer un
Inertie du rotor 0,00245 kgm? Champ magnétique
Tension de connexion de la variateur min. 380 V
25 +
e \|Max
e (S1) - 1,55 kKW -
IE4
20 M (S1)- 2,2 kW - IE2-
E15 -
£
Q
=
=}
O
010 +———
5 4
0 - - - - - - - {
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250
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Caractéristiques techniques S04 Standard
kW 0,12 0,157 0,2 0,25 0,315
Nm 0,76 1 0,65 0,8 1
A 0,41 0,54 0,52 0,64 0,8
4 4 4 4 4
1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Hz 50 50 100 100 100
Rendement moteur X % IE4-67,4 |[E2-61,4 IE5-80,3 IE5-78,5 |IE4-74,5
Couplage moteur Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 154,4 154,4 70,6 70,6 70,6
Résistance d’une phase Rszo Ohm 77,2 77,2 35,3 35,3 35,3
Inductivité axe D Lg mH 268 268 120 120 120
Inductivité axe Q L mH 412 412 185 185 185
Constante de tension ke /1000 1/min 120 120 80 80 80
Constante de couple k; Nm/A 1,85 1,85 1,25 1,25 1,25
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6
Courant maxi lmax sos) A 0,86 0,86 1,3 1,3 1,3
Inertie kgm?2 0,00014
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 0,76 0,76 0,65 0,76 0,76
500 0,76 0,85 0,65 0,8 0,85
1000 0,76 1 0,65 0,8 0,8
1500 a 1800 0,76 1 - - --
3000 a 3600 - - 0,65 0,8 1
kW 0,12 0,12 0,18 0,2
Nm 0,76 0,38 0,58 0,65
A 0,42 0,33 0,49 0,54
4 4 4 4
1/min 1500 3000 3000 3000
Hz 50 100 100 100
% IES-66,0 IE5-82,2 IE5-80,0 IE5-79,1
Couplage moteur Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 154,4 70,6 70,6 70,6
Résistance d’une phase Rszo Ohm 77,2 35,3 35,3 35,3
Inductivité axe D Lq mH 268 120 120 120
Inductivité axe Q Lq mH 412 185 185 185
Constante de tension ke V/1000 1/min 120 80 80 80
Constante de couple k; Nm/A 1,85 1,2 1,2 1,2
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 1,2 1 1 1
Courant maxi lmax eos) A 0,67 0,85 0,85 0,85
Inertie kgm? 0,00014
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 0,76 0,38 0,58 0,65
500 0,76 0,38 0,58 0,65
1000 0,76 0,38 0,58 0,65
1500 a 1800 0,76 - - -
3000 a 3600 - 0,38 0,58 0,65
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Caractéristiques techniques S06 Standard
kW 0,2 0,25 0,37 0,4 0,55 0,75
Nm 1,3 1,6 2,4 1,3 1,75 2,4
A 0,55 0,67 1 1 1,35 1,85
4 4 4 4 4 4
1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Hz 50 50 50 100 100 100
IE5-79,6 |IE4-76,6 IE1-66,1 IE5-86,2 IE5-84,0 IE3-78,6
Couplage moteur Y Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 79 79 79 24,6 24,6 24,6
Résistance d’une phase Rszo Ohm 39,56 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
Inductivité axe D Lq mH 171 171 171 52,3 52,3 52,3
Inductivité axe Q Lq mH 271 271 271 83,3 83,3 83,3
Constante de tension ke V/1000 1/min 152 152 152 84 84 84
Constante de couple ki Nm/A 2,4 2,4 2,4 1,3 1,3 1,3
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8
Courant maxi lmax eos) A 1,6 1,6 1,6 3 3 3
Inertie kgm? 0,0002
Vitesse [ 1/min | Couple [Nm]
150 1,3 1,6 1,8 1,3 1,75 1,8
500 1,3 1,6 2 1,3 1,75 2
1000 1,3 1,6 2,2 1,3 1,75 2,2
1500 a 1800 1,3 1,6 2,4 - - -
3000 a 3600 - - - 1,3 1,75 2,4
kW 0,18 0,2 0,25 0,25 0,37 0,4
Nm 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
Courant nominal I, A 0,49 0,55 0,68 0,63 0,93 1
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4 4
Vitesse nominale n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Fréquence nominale Hz 50 50 50 100 100 100
Rendement moteur n % IE5-80,8 IE5-79,1 IE4-75,5 |IE5-87,8 IE5-86,6 IE5-86,3
Couplage moteur Y Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 79 79 79 24,6 24,6 24,6
Résistance d’une phase Rszo Ohm 39,5 39,5 39,5 12,3 12,3 12,3
Inductivité axe D Lq mH 171 171 171 52,3 52,3 52,3
Inductivité axe Q Lq mH 271 271 271 83,3 83,3 83,3
Constante de tension ke V/1000 1/min 152 152 152 84 84 84
Constante de couple k; Nm/A 2,35 2,35 2,35 1,3 1,3 1,3
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 2,6 2,6 2,6 2,8 2,8 2,8
Courant maxi lmax eos) A 1,1 1,1 1.1 2,2 2,2 2,2
Inertie kgm? 0,0002
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
500 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1000 1,15 1,3 1,6 0,8 1,2 1,3
1500 a 1800 1,18 1,3 1,6 - - -
3000 a 3600 - - - 0,8 1,2 1,3
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Bauer Gear Motor

Caractéristiques techniques S06

Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

Standard

0,37 0,4 0,55 0,75 1,1
Couple nominal Mn 2,4 2,6 3,5 2,4 3,5

1,03 1,12 1,5 1,9 2,8
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4
Vitesse nominale n, 1500 1500 1500 3000 3000
Fréquence nominale 50 50 50 100 100
Rendement moteur n IE4-81,0 IE4-79,8 IE1-74,1 IE5-88,3 IE4-84,0
Couplage moteur Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R 37,2 37,2 37,2 11,5 11,5
Résistance d’une phase Rszo 18,6 18,6 18,6 5,75 5,75
Inductivité axe D Lq 99,5 99,5 99,5 29,4 29,4
Inductivité axe Q Lq 133 133 133 40,1 40,1
Constante de tension ke 148 148 148 80,3 80,3
Constante de couple k; 2,3 2,3 2,3 1,25 1,25
Couple max de pointe Mmax eos) 5,6 5,6 5,6 5,6 5,6
Courant maxi lmax eos) 2,4 2,4 2,4 4,5 4,5
Inertie 0,0002
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 2,4 2,5 2,5 2,4 2,5
500 2,4 2,6 2,9 2,4 2,9
1000 2,4 2,6 3,5 2,4 3,5
1500 a 1800 2,4 2,6 3,5 - 3,5
3000 a 3600 - - - 2,4 3,5

kW 0,25 0,37 0,55
Nm 1,6 2,4 1,75
A 07 1,05 1,45
4 4 4
1/min 1500 1500 3000
Hz 50 50 100
% IE5-85,5 IE4-80,0 IE5-87,9
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 37,2 37,2 11,5
Résistance d’une phase Rszo Ohm 18,6 18,6 5,75
Inductivité axe D Lq mH 99,5 99,5 29,4
Inductivité axe Q Lq mH 133 133 40,1
Constante de tension ke V/1000 1/min 148 148 80,3
Constante de couple k; Nm/A 2,3 2,3 1,2
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 3,8 3,8 3,8
Courant maxi lmax sos) A 1,7 1,7 3,2
Inertie kgm? 0,0002
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 1,6 2,4 1,75
500 1,6 2,4 1,75
1000 1,6 2,4 1,75
1500 a 1800 1,6 2,4 -
3000 a 3600 - - 1,75
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Caractéristiques techniques S08 Standard
kW 0,78 1,18 1,65 1,55 2,2
Nm 5 5 7 5 7
courant nominal In A 1,8 3,1 4.3 3,5 4,8
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4
1/min 1500 2250 2250 3000 3000
Fréquence nominale Hz 50 75 75 1000 100
Rendement moteur n % |IE4-85,7 IE5-87,9 IE3-83,8 IE5-91,2 IE4-88,8
Couplage moteur Y D D Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 18,7 6,23 6,23 4,73 4,73
Résistance d’une phase Rszo Ohm 9,35 9,35 9,35 2,36 2,36
Inductivité axe D Lq mH 97 34 34 24,7 24,7
Inductivité axe Q Lq mH 170 57 57 43,5 43,5
Constante de tension ke /1000 1/min 180 103 103 90 90
Constante de couple ki Nm/A 2,8 1,6 1,6 1,45 1,45
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 10 10 10 10 10
Courant maxi lmax @eos) A 3,7 6,4 6,4 7,5 7,5
Inertie kgm? 0,00115
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 5 5 5 5 5
500 5 5 5,9 5 59
1000 5 5 7 5 7
1500 a 1800 5 5 7 5 7
2250 a 2600 - 5 7 5 7
3000 a 3600 - - - 5 7
kW 0,55 0,82 1,1
Nm 3,5 3,5 3,5
Courant nominal In A 1,28 2,25 2,55
Nombre de pbles 2p 4 4 4
1/min 1500 2250 3000
Fréquence nominale Hz 50 75 100
Rendement moteur n % IE5-87,2 IE5-88,4 IE5-90,8
Couplage moteur Y D Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 18,7 6,23 4,73
Résistance d’une phase Rszo Ohm 9,35 9,35 2,36
Inductivité axe D Lq mH 97 34 24,7
Inductivité axe Q Lq mH 170 57 43,5
Constante de tension ke V/1000 1/min 180 108 90
Constante de couple k; Nm/A 2,7 1,4 1,4
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 10 10 10
Courant maxi lmax (sos) A 3,7 6,4 7,5
Inertie kgm? 0,00115
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 3,5 3,5 3,5
500 3,5 3,5 3,5
1000 3,5 3,5 3,5
1500 a 1800 3,5 3,5 3,5
2250 a 2600 - 3,5 3,5
3000 a 3600 - - 3,5
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Bauer Gear

Caractéristiques techniques S08

Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

Standard

Avec variateur

kW 1,1 1,55 1,65 2,35 2,2 3,1

Nm 7 10 7 10 7 10
courant nominal In A 2,6 3,6 47 6,6 5,2 7,4
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4 4

1/min 1500 1500 2250 2250 3000 3000

Fréquence nominale Hz 50 50 75 75 100 100
Rendement moteur n % IE3 - 85,4 IE1-80,5 IE4-85,9 IE1-81,4 IE5-89,2 IE3-86,9
Couplage moteur Y Y D D Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 11 11 3,67 3,67 2,82 2,82
Résistance d’une phase Rszo Ohm 55 5,5 55 5,5 1,41 1,41
Inductivité axe D Lq mH 70 70 24 24 16,8 16,8
Inductivité axe Q Lq mH 117 117 39 39 29,6 29,6
Constante de tension ke /1000 1/min 171 171 99 99 87 87
Constante de couple k; Nm/A 2,75 2,8 1,5 1,56 1,35 1,35
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 15 15 14 14 15 15
Courant maxi lmax @eos) A 5,6 5,6 9,5 9,5 11,2 11,2
Inertie kgm? 0,0015

Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]

150 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
500 7 8 7 8 7 8

1000 7 10 7 10 7 10
1500 a 1800 7 10 7 10 7 10
2250 a 2600 - - 7 10 7 10
3000 a 3600 - - - - 7 10

Avec variateur
Vitesse [ 1/min ]

kW 0,78 1,18 1,55

Nm 5 5 5
Courant nominal In A 1,9 3,6 3,9
Nombre de pbles 2p 4 4 4

1/min 1500 2250 3000

Fréquence nominale Hz 50 75 100
Rendement moteur n % IE5-86,9 IE5-86,5 IE5-88,9
Couplage moteur Y D Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 11 3,67 2,82
Résistance d’une phase Rszo Ohm 5,5 55 1,41
Inductivité axe D Lq mH 70 24 16,8
Inductivité axe Q Lq mH 117 39 29,6
Constante de tension ke V/1000 1/min 171 99 87
Constante de couple k; Nm/A 2,6 1,4 1,3
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 15 14 15
Courant maxi lmax @eos) A 5,6 9,5 11,2
Inertie kgm? 0,0015

Couple [Nm]

150

5

500

1000

1500 & 1800

ajo|on| o

2250 a 2600

ajojor|o

3000 a 3600

aloaojo|o| o
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Caractéristiques techniques S09 Standard
S..09SA4
kW 1,55 2,2 2,35 3 4
Couple nominal Mn Nm 10 14 10 13 13
Courat nominal In 3 4,3 5,3 6,9 8
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4
1/min 1500 1500 2250 2250 3000
Fréquence nominale Hz 50 50 75 75 100
Rendement moteur n % IE4 - 88,2 IE2 - 83,9 IE5 - 89,3 IE3 - 86,8 IE4 - 89,7
Couplage moteur Y Y D D Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 9,9 9,9 3,3 3,3 2,42
Résistance d’une phase Rszo Ohm 4,95 4,95 4,95 4,95 1,21
Inductivité axe D Lqg mH 64,1 64,1 21,4 21,4 15,5
Inductivité axe Q Lq mH 110 110 36,6 36,6 27,6
Constante de tension ke /1000 1/min 208 208 120 120 103
Constante de couple ki Nm/A 3,3 3,3 1,9 1,9 1,63
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 20 20 20 20 20
Courant maxi lmax @eos) A 6,4 6,4 11 11 12,5
Inertie kgm? 0,00245

Avec variateur
Vitesse [ 1/min ]

150 8,5 8,5 8,5 8,5 8,5
500 10 10 10 10 10
1000 10 14 10 13 13
1500 a 1800 10 14 10 13 13
2250 a 2600 - - 10 13 13
3000* a 3600** - - - - 13
kW 1,1 1,65 2,2
Nm 7 7 7
Courant nominal In A 2,2 3,75 4,45
4 4 4
Vitesse nominale n, 1/min 1500 2250 3000
Fréquence nominale Hz 50 75 100
Rendement moteur n % IE5 - 90,8 IE5-91,3 IE5-91,9
Couplage moteur Y D Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 9,9 3,3 2,42
Résistance d’une phase Rszo Ohm 4,95 4,95 1,21
Inductivité axe D Lq mH 64,1 21,4 15,5
Inductivité axe Q Lq mH 110 36,6 27,6
Constante de tension ke V/1000 1/min 208 1120 103
Constante de couple k; Nm/A 3,2 1,85 1,6
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 20 20 20
Courant maxi lmax @eos) A 6,4 11 12,5
Inertie kgm? 0,00245
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 7 7 7
500 7 7 7
1000 7 7 7
1500 a 1800 7 7 7
2250 a 2600 - 7 7
3000 a 3600 - - 7
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B2010 Motoréducteurs a
Bauer Gear Motor | Bauer 2000 -

Caractéristiques techniques S09 Standard
kW 2,2 3,1 4.1 55 6,3
Nm 14 20 17,5 17,5 20
courant nominal In A 4.2 5,9 9,2 10,5 12
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4
1/min 1500 1500 2250 3000 3000
Fréquence nominale Hz 50 50 75 100 100
Rendement moteur n % IE5 - 90,3 IE3 - 88 IE4 - 89,4 IE6 -92,5 IE5 - 92
Couplage moteur Y Y D Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 5,25 5,25 1,75 1,31 1,31
Résistance d’une phase Rszo Ohm 2,63 2,63 2,63 0,66 0,66
Inductivité axe D Lqg mH 41,2 41,2 13,8 12,7 12,7
Inductivité axe Q Lq mH 70,1 70,1 24,4 17,9 17,9
Constante de tension ke /1000 1/min 209 209 120 102 102
Constante de couple k; Nm/A 3,35 3,35 1,9 1,67 1,67
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 31 31 29 30 30
Courant maxi lmax @eos) A 10 10 16 20 20
Inertie kgm? 0,0038
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 13 13 13 13 12,5
500 14 16 16 16 15,7
1000 14 20 17,5 17,5 20
1500 a 1800 14 20 17,5 17,5 20
2250 a 2600 - - 17,5 17,5 20
3000* a 3600** - - - 17,5 20/*17,5
kW 1,55 2,35 3,1
Nm 10 10 10
Courant nominal In A 3,1 55 6,3
Nombre de pbles 2p 4 4 4
1/min 1500 2250 3000
Fréquence nominale Hz 50 75 100
Rendement moteur n % IE5 - 89,9 IE5 - 90,6 IE5 - 92,8
Couplage moteur Y D Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 5,25 1,75 1,31
Résistance d’une phase Rszo Ohm 2,63 2,63 0,66
Inductivité axe D Lq mH 41,2 13,8 12,7
Inductivité axe Q Lq mH 70,1 24,4 17,9
Constante de tension ke V/1000 1/min 209 120 102
Constante de couple k; Nm/A 3,2 1,8 1,6
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 30 30 30
Courant maxi lmax @eos) A 10 16 20
Inertie kgm? 0,0038
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 10 10 10
500 10 10 10
1000 10 10 10
1500 a 1800 10 10 10
2250 a 2600 - 10 10
3000* a 3600** - - 10
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Standard

kW 3 4 55 7,5

Nm 19 25,5 17,5 24
Courant nominal In A 5,9 8 11 15,2
Nombre de pdles 2p 6 6 6 6

1/min 1500 1500 3000 3000

Fréquence nominale Hz 75 75 150 150
Rendement moteur n % IE4 - 90,1 IE3-87,7 I[E4-91,2 IE4-90,8
Couplage moteur Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 3,52 3,52 0,89 0,89
Résistance d’une phase Rszo Ohm 1,76 1,76 0,447 0,447
Inductivité axe D Lqg mH 20 20 5 5
Inductivité axe Q Lq mH 30 30 7,7 7,7
Constante de tension ke /1000 1/min 210 210 106 106
Constante de couple k; Nm/A 3,2 3,2 1,55 1,55
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 35 35 40 40
Courant maxi lmax eos) A 11 11 25 25
Inertie kgm? 0,012
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 19 19 17,5 19
500 19 22 17,5 21,56
1000 19 25,5 17,5 24
1500 a 1800 19 25,5 - -
2250 a 2600 - - - -
3000* a 3600** - - 17,5 24

kW 2,2 3,1 4

Nm 14 10 12,75
Courant nominal In A 4,4 6,6 8,4

6 6 6

Vitesse nominale n, 1/min 1500 3000 3000
Fréquence nominale Hz 75 150 150
Rendement moteur n % IE5-91,3 IE5-91,5 IE5-91,9
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V Rz Ohm 3,562 0,89 0,89
Résistance d’une phase Rszo Ohm 1,76 0,447 0,447
Inductivité axe D Lq mH 20 5 5
Inductivité axe Q Lq mH 30 7,7 7,7
Constante de tension ke V/1000 1/min 210 106 106
Constante de couple k; Nm/A 3,1 1,62 1,62
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 40 40 40
Courant maxi lmax @eos) A 13 25 25
Inertie kgm? 0,012
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 14 10 12,75
500 14 10 12,75
1000 14 10 12,75
1500 a 1800 14 10 12,75
2250 a 2600 - - -
3000 a 3600 - 10 12,75
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Bauer Gear Motor Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

Caractéristiques techniques S11 Standard
kW 4,2 5,5 7,5 9,5 11
Nm 26,5 35 24 30 35
courant nominal In A 8,3 11 15,4 19,3 22,5
Nombre de pdles 2p 6 6 6 6 6
1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Fréquence nominale Hz 75 75 150 150 150
Rendement moteur n % IE5-92,5 IE4-90,8 IE5-93,2 IE5-93,2 IE4-93,1
Couplage moteur Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 1,78 1,78 0,43 0,43 0,43
Résistance d’une phase Rszo Ohm 0,892 0,892 0,217 0,217 0,217
Inductivité axe D Lqg mH 12 12 3 3 3
Inductivité axe Q Lq mH 18,4 18,4 4,6 4,6 4,6
Constante de tension ke /1000 1/min 206 206 104 104 104
Constante de couple k; Nm/A 3,15 3,15 1,55 1,55 1,55
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 55 55 55 55 55
Courant maxi lmax eos) A 17 17 35 35 35
Inertie kgm? 0,0175
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 26,5 26,5 24 26,5 26,5
500 26,5 30 24 30 30
1000 26,5 35 24 30 35
1500 a 1800 26,5 35 - - -
2250 a 2600 - - - - -
3000 a 3600** - - 24 30 35
kW 3,1 4 55
Nm 20 13 17,5
Courant nominal In A 6,4 8,6 11,5
6 6 6
Vitesse nominale n, 1/min 1500 3000 3000
Fréquence nominale Hz 75 150 150
Rendement moteur n % IE5 -93,3 I[E5-92,5 IE5 -93,3
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 1,78 0,43 0,43
Résistance d’une phase Rszo Ohm 0,892 0,217 0,217
Inductivité axe D Lq mH 12 3 3
Inductivité axe Q Lq mH 18,4 4,6 4,6
Constante de tension ke V/1000 1/min 206 104 104
Constante de couple k; Nm/A 3,1 1,62 1,62
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 55 55 55
Courant maxi lmax sos) A 17 35 35
Inertie kgm? 0,0175
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 20 13 17,5
500 20 13 17,5
1000 20 13 17,5
1500 a 1800 20 - -
2250 a 2600 - - -
3000 a 3600 - 13 17,5
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Caractéristiques techniques S11 Standard
kW 55 7,5 9,5 11 15
Nm 35 48 30 35 48
courant nominal In A 10,8 14,7 18,5 21,5 30
Nombre de pdles 2p 6 6 6 6 6
1/min 1500 1500 3000 3000 3000
Fréquence nominale Hz 75 75 150 150 150
Rendement moteur n % IE5-93,2 IE3-91,4 IE5 -93,8 IE5 - 94,1 IE5 -93,8
Couplage moteur Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 1,21 1,21 0,3 0,3 0,3
Résistance d’une phase Rszo Ohm 0,605 0,605 0,15 0,15 0,15
Inductivité axe D Lq mH 9,3 9,3 2,4 2,4 2,4
Inductivité axe Q Lq mH 13,9 13,9 3,5 3,5 3,5
Constante de tension ke /1000 1/min 210 210 105 105 105
Constante de couple k; Nm/A 3,25 3,25 1,6 1,6 1,6
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 75 75 75 75 75
Courant maxi lmax @eos) A 23 23 48 48 48
Inertie kgm? 0,0215
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 35 35 30 35 35
500 35 40 30 35 40
1000 35 48 30 35 48
1500 a 1800 35 48 - - -
2250 a 2600 - - - - -
3000* a 3600** - - 30 35 48/ *40
kW 4 5,5 7,5
Nm 25,5 17,5 23,9
Courant nominal In A 8,1 11,5 15,7
Nombre de pbles 2p 6 6 6
1/min 1500 3000 3000
Fréquence nominale Hz 75 150 150
Rendement moteur n % IE5 -93,2 IE5-91,9 IE5 -93,3
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 1,21 0,3 0,3
Résistance d’une phase Rszo Ohm 0,605 0,15 0,15
Inductivité axe D Ly mH 9,3 2,4 2,4
Inductivité axe Q L mH 13,9 3,5 3,5
Constante de tension ke V/1000 1/min 210 105 105
Constante de couple k: Nm/A 3,1 1,62 1,62
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 75 75 75
Courant maxi Imax @eos) A 23 48 48
Inertie kgm? 0,0215
Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 25,5 17,5 23,9
500 25,5 17,5 23,9
1000 25,5 17,5 23,9
1500 a 1800 25,5 - -
2250 a 2600 - - -
3000 a 3600 - 17,5 23,9
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Bauer Gear Motor |

Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

Caracteristiques techniques S..08

Avec variateur

Puissance nominalePn kKW 0,55 0,78
Couple nominal Mn 3,5 2,5
Courant nominal In 1,3 1,85
Nombre de pbles 2p 4 4

1/min 1500 3000
Fréquence nominale Hz 50 100
Rendement moteur n % IE5-86,5 IE5-90,2
Couplage moteur Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 18,7 4,73
Résistance d’une phase Rszo Ohm 9,35 2,36
Inductivité axe D Ly mH 97 24,7
Inductivité axe Q Lq mH 170 43,5
Constante de tension k. V/1000 1/min 180 90
Constante de couple ki Nm/A 2,7 1,35
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 10 10
Courant maxi lmax @eos) A 3,7 7,5
Inertie kgm? 0,00115

Avec variateur

Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]
150 3,5 2,5
500 3,5 2,5
1000 3,5 2,5
1500 a 1800 3,5 -
2250 a 2600 - -
3000 a 3600 - 2,5
Puissance nominalePn kKW 0,78 1,1 1,5
Couple nominal Mn 5 3,5 4,8
Courant nominal In 1,85 2,6 3,55
Nombre de pbies 2p 4 4 4
1/min 1500 3000 3000
Fréquence nominale 50 100 100
IE5-88,4 IE5-92,3 |E5-91,8
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V Rz Ohm 11 2,82 2,82
Résistance d’une phase Rszo Ohm 5,5 1,41 1,41
Inductivité axe D Ly mH 70 16,8 16,8
Inductivité axe Q Lq mH 117 29,6 29,6
Constante de tension ke V/1000 1/min 171 87 87
Constante de couple ki Nm/A 2,7 1,36 1,35
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 15 15 15
Courant maxi lmax @eos) A 5,6 11,5 11,5
Inertie kgm? 0,0015

Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]

150 5 3,5 4,8
500 5 3,5 4,8
1000 5 3,5 4,8
1500 a 1800 5 - -
2250 a 2600 - - -
3000 a 3600 3,5 3,5

www.bauergears.com

P-7135-BGM-FR-A4



www.bauergears.com

Caracteristiques techniques S..09

Caractérist

Avec variateur
Vitesse [ 1/min ]

Couple [Nm]

Puissance nominalePn kKW 1,1 1,55
Couple nominal Mn 7 5
Courant nominal In 2,2 3,3

Nombre de pbles 2p 4 4
Vitesse nominale n, 1/min 1500 3000
Fréquence nominale Hz 50 100
Rendement moteur n % IE5 - 89,2 IE5 - 90,7
Couplage moteur Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 9,9 2,42
Résistance d’une phase Rszo Ohm 4,95 1,21
Inductivité axe D Lqy mH 64,1 15,56
Inductivité axe Q Lq mH 110 27,6
Constante de tension k. V/1000 1/min 208 108
Constante de couple ki Nm/A 3,2 1,5
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 20 20
Courant maxi lmax eos) A 6,4 12,5
Inertie kgm? 0,00245

150

500

1000

oo

1500 & 1800

~ |~~~

2250 a 2600

3000 a 3600

Caractéris

Avec variateur

Puissance nominalePn kKW 1,55 2,2 3
Couple norinal Mn 10 7 9,55
Courant nominal In 3,1 4,5 6,1
Nombre de pbles 2p 4 4 4

1/min 1500 3000 3000
Fréquence nominale Hz 50 100 100
Rendement moteur n % IE5-91,0 IE5-92,9 IE5 -92,5
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 5,25 1,31 1,31
Résistance d’une phase Rszo Ohm 2,63 0,66 0,66
Inductivité axe D Ly mH 41,2 12,7 12,7
Inductivité axe Q Lq mH 70,1 17,9 17,9
Constante de tension ke V/1000 1/min 209 102 102
Constante de couple ki Nm/A 3,2 1,56 1,56
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 30 30 30
Courant maxi lmax @eos) A 10 20 20
Inertie kgm? 0,0038

Vitesse [ 1/min ] Couple [Nm]

150 10 7 9,5
500 10 7 9,5
1000 10 7 9,5
1500 a 1800 10 - -
2250 a 2600 - - -
3000* a 3600 - 7 9,55*
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Caractéristiques techniques S08MA4

Caractéris

Bauer 2000 - Motoréducteurs a économie d'énergie

Acier inoxydable

kW 0,25 0,37 0,55 0,37 0,55 0,75
Nm 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4

Courant nominal I, A 0,56 0,86 1,3 0,9 1,32 1,8
Nombre de pbles 2p 4 4 4 4 4 4
Vitesse nominale n, 1/min 1500 1500 1500 3000 3000 3000
Fréquence nominale Hz 50 50 50 100 100 100
Rendement moteur n % IE5-88,2 IE5-88,0 IE5-85,5 IE5-87,5 IE5-89,7 IE5-90,5
Couplage moteur Y Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 18,7 18,7 18,7 4,73 4,73 4,73
Résistance d’une phase Rszo Ohm 9,35 9,35 9,35 2,36 2,36 2,36
Inductivité axe D Ly mH 97 97 97 24,7 24,7 24,7
Inductivité axe Q Lq mH 170 170 170 43,5 43,5 43,5
Constante de tension ke /1000 1/min 180 180 180 90 90 90
Constante de couple ki Nm/A 2,8 2,8 2,8 1,33 1,33 1,33
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 5,6 5,6 5,6 3,8 3,8 3,8
Courant maxi lmax eos) A 2,1 2.1 2,1 2,9 2,9 2,9
Inertie kgm? 0,00115
Vitesse [ 1/min ] Couple [ Nm]
150 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
500 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1000 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
1500 a 1800 1,6 2,4 3,5 1,2 1,75 2,4
3000 - - - 1,2 1,75 2,4

Caractéristiques techniques S09SA4

Acier inoxydable

kW 0,37 0,55 0,75 0,75 1,1
Nm 2,4 3,5 4.8 2,4 3,5
A 0,75 1.1 1,5 1,6 2,3
4 4 4 4
1/min 1500 1500 1500 3000 3000
Hz 50 50 50 100 100
IE5 - 89,2 IE5 - 90,3 IE5 - 90,5 IE5 - 89,3 IE5-91,3
Couplage moteur Y Y Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 9,9 9,9 9,9 2,42 2,42
Reésistance d’une phase Rszo Ohm 4,95 4,95 4,95 1,21 1,21
Inductivité axe D Ly mH 64,1 64,1 64,1 15,5 15,5
Inductivité axe Q Lq mH 110 110 110 27,6 27,6
Constante de tension ke /1000 1/min 208 208 208 103 103
Constante de couple k; Nm/A 3,2 3,2 3,2 1,5 1,5
Couple max de pointe Mmax sos) Nm 7,7 7,7 7,7 7,7 7,7
Courant maxi lmax eos) A 2,4 2,4 2,4 51 5,1
Inertie kgm? 0,002 - - - -
Vitesse [ 1/min ] Couple [ Nm]
150 2,4 3,5 4.8 2,4 3,5
500 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
1000 2,4 3,5 4,8 2,4 3,5
1500 a 1800 2,4 3,5 4.8 2,4 3,5
3000 - - - 2,4 3,5
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Caracterlsthues techniques S09XA4

Acier inoxydable

caractéristi

KW 0,55 0,75 1,1
Couple nominal Mn Nm 3,5 4.8 7
Courant nominal In 1,1 1,6 2,3
4 4 4
Vitesse nominale n, 1/min 1500 1500 1500
Fréquence nominale Hz 50 50 50
Rendement moteur n % IE5 - 89,9 IE5-91,2 IE5-91,4
Couplage moteur Y Y Y
Résistance entre phases U-V R Ohm 5,25 5,25 5,25
Résistance d’une phase Rszo Ohm 2,63 2,63 2,63
Inductivité axe D Lg mH 41,2 41,2 41,2
Inductivité axe Q Lq mH 70,1 70,1 70,1
Constante de tension ke /1000 1/min 209 209 209
Constante de couple k; Nm/A 3,2 3,2 3,2
Couple max de pointe Mmax eos) Nm 11,2 11,2 11,2
Courant maxi lmax @eos) A 3,7 3,7 3,7
Inertie kgm? 0,0038
Avec variateur
Vitesse [ 1/min ]
150 3,5 4.8
500 3,5 4.8
1000 3,5 4,8
1500 a 1800 3,5 4,8
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Bauer Gear Motor Facilities

Europe

Germany
Eberhard-Bauer-Str. 37
73734 Esslingen - Germany
+49 711 3518 0

Slovakia

Tovarenska 49

953 01 Zlaté Moravce - Slovakia
+421 37 6926100

United Kingdom

Unit 1, Nat Lane Business Park
Winsford, Cheshire

CW7 3BS - United Kingdom
+44 1606 868600

North America

Charlotte, NC

701 Carrier Drive
Charlotte, NC 28216 - USA
+1800-387-0130

Scannez ce code
pour découvrir
toutes les marques
de Regal Rexnord

Asia Pacific

China

No. 18 HuanZhen Road

Dabo Industrial Zone - BoGoang
Village Shading Town - BaoAn District
518104 Shenzhen City

Guangdong Province - China

+86 755 27246308

Customer Service

Belgium
1702 Groot-Bijgaarden
+32 2 89372080

Finland
01530 Vantaa
+358 207 189700

France
1702 Groot-Bijgaarden
+32 2 89372080

Italy
35020 Padova (PD)
+39 049 8792327

China

Suite 301,#5 Lihpao Plaza,

88 Shen bin Road, Min hang District,
201106 Shanghai, China

Sales Enquiry : +86 (21) 5169 9255
Service hotline : +86 187 0171 2972

L'entreprise ne saurait garantir I'exactitude ou I'exhaustivité des informations contenues dans cette publication et se réserve le droit de les modifier a sa seule discrétion. Les
caractéristiques de fonctionnement et de performance de ces produits peuvent varier en fonction de I'application, de I'installation, des conditions de fonctionnement et des facteurs
environnementaux. Les conditions générales de I'entreprise peuvent étre consultées sur le site https://www.bauergears.com/terms-and-conditions/sales-terms-and-conditions.
Ces conditions générales s'appliquent a toute personne achetant, acquérant ou utilisant un produit mentionné ici, y compris en cas d’achat de ces produits de marque aupres d’un

distributeur agréé.

©?2023 par Bauer Gear Motor GmbH. Tous droits réservés. Toutes les marques déposées de cette publication sont la propriété exclusive de Bauer Gear Motor GmbH ou de I'une de ses

sociétés affiliées.
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